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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Systemy mechatroniczne w maszynach roboczych
Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr
Mechanika i budowa pojazdéw 2/2

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw
Maszyny robocze ogodlnoakademicki
Poziom studiow
drugiego stopnia polski
Wymagalnos¢

obieralny

Jezyk oferowanego przedmiotu

Forma studiéw
stacjonarne

Liczba godzin

Wyktad

0

Cwiczenia

15

Liczba punktéw
1

Laboratoria

0
Projekty/seminaria
0

Inne (np. online)
0

Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

drinz. tukasz Gierz

email: lukasz.gierz@put.poznan.pl

tel. 61-6652225

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:

dopuszczalna druga osoba

Wydziat Inzynierii Lgdowej i Transportu

ul. Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne

Wiedza:Posiada podstawowe wiadomosci z zakresu teorii mechanizmoéw, automatyki, elektrotechniki i

elektroniki



POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU [ AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)
pl. M. Skiodowskiej-Curie 5, 60-965 Poznan

Umiejetnosci: Potrafi analizowa¢ podstawowe funkcje podzespotéw mechatronicznych oraz zna ich
zastosowanie

Kompetencje spoteczne: Ogdlna sprawnosé komunikacyjna oraz umiejetnosé pracy w zespole

Cel przedmiotu
Wyrobienie ogdlnej orientacji co do istoty systemdw mechatronicznych, zakresu zastosowan tych
systemow w terazniejszej i przysztej technologii zwtaszcza w zakresie maszyn roboczych

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

Ma poszerzong wiedze w zakresie informatyki, dotyczgca programowania komputeréw oraz programow
do obliczen inzynierskich w zakresie symulacji komputerowej uktadow fizycznych.

Posiada ogdlng wiedze o zasadach i metodach konstruowania maszyn roboczych, a w szczegdlnosci
metodach obliczen funkcjonalnych i wytrzymatosciowych, optymalizacji matematycznej konstrukgji
mechanicznych i modelowania konstrukcji maszyn w systemach 3D.

Zna gtéwne tendencje rozwojowe z zakresu budowy maszyn.

Umiejetnosci

Potrafi napisaé prosty program komputerowy z wykorzystaniem nowoczesnych $rodowisk RAD w znany
sobie jezyku do obliczent optymalizacyjnych konstrukcji z wykorzystaniem przyswojonych elementarnych
metod numerycznych.

Potrafi wykonac srednio ztozony projekt konstrukcji maszyny roboczej lub jej zespotu z wykorzystaniem
nowoczesnych narzedzi CAD w tym narzedzi do modelowania przestrzennego maszyn i obliczeh metoda
elementdéw skonczonych.

Potrafi zaprojektowaé technologie eksploatacji wybranej maszyny o znacznym stopniu ztozonosci.

Kompetencje spoteczne
Jest gotdw do uznawania znaczenia wiedzy w rozwigzywaniu problemdéw poznawczych i praktycznych
oraz zasiegania opinii ekspertéw w przypadku trudnosci z samodzielnym rozwigzaniem problemu.

Jest gotdw do wypetniania zobowigzan spotecznych, inspirowania i organizowania dziatalnosci na rzecz
srodowiska spotecznego.

Jest gotéw do odpowiedzialnego petnienia rél zawodowych z uwzglednieniem zmieniajgcych sie potrzeb
spotecznych, w tym:

- rozwijania dorobku zawodu,
- podtrzymywania etosu zawodu,

- przestrzegania i rozwijania zasad etyki zawodowej oraz dziatania na rzecz przestrzegania tych zasad.
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Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposdb:
Praca kontrolna lub zaliczenie pisemne

Tresci programowe

1. O istocie systemow mechatronicznych;

2. Elementy systemdéw mechatronicznych. Aktory (silniki i napedy);

3. Elementy systemdéw mechatronicznych. Aktory (silniki i napedy Cd.);

4, Elementy systemdw mechatronicznych. Sensory;

5. Elementy systemdéw mechatronicznych. Sensory c.d.;

6. Modele matematyczne systemdw mechatronicznych;

7. Mikrosterowniki i technika cyfrowa w uktadach mechatronicznych na wybranym przykfadzie;
Metody dydaktyczne

1. Wykfad z prezentacjg multimedialng
Literatura

Podstawowa
1. Heinmann B. Gerth W. Popp K. Mechatronika. PWN. 2001 (ttum. Z niem).

2. Shetty D. Kolk R. A. : Mechatronics system design PWS Publishing Company 1997.

Uzupetniajgca
1. Isermann R. : Mechatronic systems. Springer Verlag 2005.

2. Tarnowski W. Kiczkowiak T. Keska W. Ociepa Z. Napedy w urzgdzeniach mechatronicznych.
Politechnika Koszlinska 2015.

3. Praca Zbiorowa red. Jan Szlagowski. Automatyzacja pracy maszyn roboczych. Metodyka i
zastosowania
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

kolokwium zaliczeniowego)?

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 25 1,0
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15 0,5
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 10 0,5

! niepotrzebne skreséli¢ lub dopisaé inne czynnosci




